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BREVE ENUNCIADO DE LAS FlGURAS

Fig. 1.- Muestra una vista frontal del dispensador en donde se aprecian los elementos como la

tapa con rosca, la primera sección tipo tronco de cono del dispensador, la segunda sección cilíndrica y

la boquilla intercambiable.

5 Fig. 2.- Muestra una vista explosionada de los componentes del dispensador, se observa el

mecanismo para liberación del alimento.

Fig. 3.- Muestra a detalle el mecanismo para liberación de alimento del dispensador.

Fig. 4.— Muestra una vista del dispensador sobre una base en un estanque para acuicultura.

10 DESCRIPCIÓN

Para resolver los inconvenientes anteriormente indicados, la invención consiste en un

Dispensador de Alimento Automático para Acuicultura, Fig. 1, que se caracteriza por tener una tapa

hermética con rosca en su parte superior (1), para después presentar el cuerpo del dispensador, el

cura! se divide en dos secciones de diferente forma geométrica: la primera se encuentra en la parte

15 superior del dispensador y tiene una forma de “tronco de cono recto con superñcie curveada" (2), la

segunda sección, que se encuentra inmediatamente después de la primera, se distingue por tener una

forma cilíndrica (3), la cual en su superñcie inferior termina en forma cónica, en las paredes de la

segunda sección del cuerpo del dispensador, en su parte inferior, se encuentran unidos mediante

pernos dos “mangos de sujeción” (4), con dos perforaciones cada una (5), los mangos de sujeción se

20 encuentran ubicados uno frente al otro y sirven para la fijación del dispensador a una estructura base

sobre un estanque. En el punto medio de ¡a parte inferior del cilindro, segunda sección del cuerpo del

dispensador, está colocada una boquilla intercambiabie (6), ésta servirá para orientar al centro la

caída del alimento. Se puede colocar otras boquillas con diámetros en sus salidas de diferentes

medidas dependiendo del alimento, la parte inferior de la sección del cilindro (7) y el externo de mayor

25 diámetro de la boquilla cuentan con roscas, (externa e interna correspondientemente), lo cual permite

su fijación entre ambas piezas mediante unión roscada

En la Fig. 2 y Fig. 3, se puede observar el mecanismo del dispensador, el cual comprende de

una barra de sujeción (8), la cual se colocada de forma transversal en el interior de la primera sección
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del dispensador y se ñja mediante tomil|os a las paredes de esta sección (2). En la parte central de ¡a

barra de sujeción está colocado un solenoide universal (9), en cuya parte inferior, formando parte del

mismo dispositivo, se encuentra un vástago (13), el cual es accionado por este solenoide para

retraerse o extenderse. EI vástago se une a una varilla de metal de superñcie roscada (11), por medio

5 de un copie llamado, “adaptador Solenoide-Varilla”, el vástago y el copie se ñjan por medio de un

tornillo pasante a través de los orificios (13 y 14), la parte inferior del copie tiene un orificio con rosca

(15), el cual se utiliza para la ñjación del copie y la varilla.

En el extremo inferior de la varilla se encuentra acopiada una superñcie circular, la cual se

utiliza para el sellado de alimento, esta superficie es llamada “plato de sellado" (12), este plato tiene

10 en su centro un oriñcio con rosca, lo cual permite el ensamble con la varilla, finalmente se asegura el

plato de sellado y la varilla mediante una tuerca. El plato de sellado en conjunto con la superficie

interna de la boquilla (6) impiden que salga el alimento del dispensador, pues ambas superficies

hacen contacto cuando el vástago del solenoide está extendido. Cuando se acciona el solenoide se

retrae su vástago y este a su vez jala a la varilla logrando que el plato de sellado se desplace en

15 dirección hacia arriba, lo cual provoca una abertura entre el plato de sellado y la superficie interna de

la boquilla, a través de esta abertura se logra dispensar el alimento para los peces, el cual cae por

efecto de la gravedad. Cuando se desenergiza el solenoide su vástago se extiende y nuevamente se

obtiene el sellado del plato con la superñcie interna de la boquilla.

Para controlar el solenoide y cumplir con las funciones anteriormente mencionadas es posible

20 la utilización de microcontroladores, así como de dispositivos lógicos programables, ¡a programación

de operación puede ser por diferentes horarios de arranque y con tiempos determinados de

funcionamiento. Para controlar las dosiñcaciones se registra el tiempo de funcionamiento junto con las

dosiñcaciones en gramos 0 kilogramos, por ejemplo: 10 segundos de funcionamiento equivale a 100

gramos de alimento y así sucesivamente, pudiendo variar dependiendo de la densidad del alimento.

25 En la Fig. 4 se muestra el dispensador colocado sobre una base en un estanque para

acuicultura o piscicultura, la colocación del dispensador & la base se puede rea¡izar con torniilos,

clavos o incluso cinchos. EI dispensador con ayuda de la base ya hecha, quedará de tal manera que

este sobre el agua tal y como se aprecia en la Fig. 4, al accionar el mecanismo, el dispensador podrá
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dejar caer el alimento directamente hacia las especies dentro del estanque. El cuerpo del dispensador

puede ser de diferentes dimensiones, pudiéndose adaptar a cualquier estanque y podrá ser hecho de

fibra de vidrio, o acero inoxidable, si se decide hacerlo de ñbra de vidrio o plástico incluso se podría

agregarle capas de ñbra de carbono para aumentar la resistencia a la intemperie o simplemente con

5 un barniz anticorrosivo en el caso que sea de metal.

10

15

20
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REINVINDICACIONES

1. Un dispensador de alimento automático para acuicultura que se caracteriza por tener una tapa

hermética con rosca en la parte superior (1); un cuerpo del dispensador, el cual se divide en dos

secciones de diferente forma geométrica, la primera se encuentra en la parte superior del dispensador

5 y tiene una forma de tronco de cono recto con superñcie cuweada (2); ¡a segunda sección se

encuentra a continuación de la primera y tiene una forma cilíndrica (3), y su superficie inferior termina

en forma cónica; en las paredes de la parte inferior de ¡a segunda sección del cuerpo del dispensador

(3), se encuentran unidos mediante pernos dos mangos de sujeción (4), cada uno con dos

perforaciones (5); en el punto medio de ¡a parte inferior del cilindro está colocada una boquiila (6), la

. 10 cual se ñja al cuerpo del dispensador por medio de una unión roscada; un mecanismo del

. dispensador, comprende de una barra de sujeción (8), la cual se coloca de forma trasversal en el

interior de la primera sección de! dispensador y se fija mediante tornillos a las paredes de esta

sección, en ¡a parte central de la barra de sujeción está colocado un solenoide universal (9); así

mismo, un vástago del solenoide (13), se une a una varilla de metal de superñcie roscada (11), por

15 medio de un copie (10), la unión entre el vástago del solenoide y el copie es a través de un tornillo

pasante y la unión entre el cople y la varilla es por medio de sus roscas; en el extremo inferior de la

varilla se encuentra una superficie circular, plato de sellado (12), este plato tiene en su centro un

oriñcio con rosca, lo cual permite la ñjación en la varilla roscada y se asegura con una tuerca.

20 2. El dispensador de alimento automático para acuicultura de acuerdo con la reivindicación 1 que se

caracteriza porque se puede cambiar la boquilla con diámetros de salida de alimento diferentes.

3. El dispensador de alimento automático para acuicultura de acuerdo con la reivindicación 1 que se

caracteriza porque el solenoide puede activarse por medio de un microcontrolador o un dispositivo

25 lógico programable.

4. El dispensador de alimento automático para acuícu!tura de acuerdo con ¡a reivindicación 1 que se

caracteriza porque el material del cuerpo del dispensador puede ser hecho de fibra de vidrio o acero

inoxidable.
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RESUMEN

Dispensador de alimento automático para acuicultura, compuesto de un solenoide acoplado a una

varilla de metal, cuyo extremo interior tiene una placa que funciona como agitador y sellador. todo este

conjunto estará dentro del dispensador que tendrá alimento, ya sea granulo o en polvo. En la parte

5 inferior del contenedor tendrá una boquilla intercambiable para diferentes tipos de alimento, este se

dosifncará dependiendo del periodo de tiempo de funcionamiento del solenoide, la placa antes

mencionada funcionará para la obstrucción y agitación del alimento para su salida.
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